
ANALIZA DIMENSIONALĂ A CIRCUITULUI  RC  

 

Analiza dimensionalǎ a circuitului electric format din rezistenţǎ  R şi capacitate  C  aduce un 

argument serios în sprijinul ipotezei identitǎţii dimensionale între masǎ  M  şi sarcinǎ  Q. 

Circuitul  RC este caracterizat de constanta de timp     , care este un timp fizic mǎsurabil. În 

sistemul de masuri  C.G.S. analiza este simplǎ, fiindcǎ se cunoaşte cǎ rezistenţa electricǎ  R  este 

invers de vitezǎ, iar capacitatea electricǎ este lungime. Avem deci cǎ în C.G.S.:  
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Dar în sistemul internaţional de mǎsuri  S.I. rezistenţa electricǎ  R  şi  capacitatea electricǎ  C 

sunt prezentate cu alte dimensiuni fizice. Astfel avem în  S.I.: 

 

Rezistenţa datǎ în unitǎţi de mǎsurǎ este:     232   AsmKgR   

  

Sau în dimensiuni fizice rezisrenţa este:  
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Iar capacitatea în unitǎţi de mǎsurǎ este:     2421 AsmKgC    

 

Sau în dimensiuni fizice capacitatea este:   
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Aceasta înseamnǎ cǎ şi în  S.I.  constanta circuitul electric  RC  are tot dimensiunea fizicǎ a 

timpului  T, un timp fizic mǎsurabil, deşi ar putea sǎ parǎ cǎ în  S.I. dimensiunile rezistenţei  R  

şi capacitǎţii   C  ar trebui sǎ fie altele decât în C.G.S. Eu susţin cǎ şi în  C.G.S. şi în  S.I. au 

aceleaşi dimensiuni fizice, fiindcǎ aceastǎ afirmaţie este sustinutǎ de sistemul bidimensional al 

mǎrimilor fizice  (S.B.M.F.). Adicǎ:   
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     Ca sǎ avem  
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 în formula rezistenţei  

 

amplificǎm fracţia cu  
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iar ca sǎ avem  L  la numǎrǎtor în formula capacitǎţii, amplificǎm fracţia cu  L  şi avem: 

 

 



L
LM

IT

L

L

LM

IT
C 











3

24

2

24

   Deoarece efectul fizic de timp  T  este dat doar de produsul lui  
L
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cu L , înseamnǎ cǎ  

 

fracţiile (factorii) din faţa lor sunt coeficienţi unitari. Adicǎ avem cǎ: 
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scoatem masa  M. Şi avem cǎ:  243 ITLM     şi   
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 . În aceastǎ relaţie  

 

înlocuim curentul  I  prin relaţia de definiţie a curentului electric, datǎ de raportul sarcinǎ/  

 

timp  
T

Q
I   . Atunci avem relaţia:   

3

22

23

24

L

QT

TL

QT
M







 .  Aceastǎ egalitate este verificata 

numai pentru sarcina   
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Q  . Dacǎ în locuim sarcina  Q  din ultima relaţie a  masei avem cǎ:  
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  . Adicǎ masa şi sarcina au aceleaşi dimensiuni fizice.  Scriem deci cǎ:   
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QM  . Acest rezultat este şi în concordanţǎ cu observaţiile experimentale. Fiindcǎ este 

incontestabil faptul cǎ o sarcinǎ, fie electricǎ fie gravificǎ aflatǎ în câmpul altei sarcini de acelaşi 

tip, suferǎ modificarea stǎrii de mişcare, deoarece capǎtǎ o acceleraţie. Din acest motiv sarcinile, 

fie electricǎ fie gravificǎ sunt surse de mişcare  în universul fizic şi de aceea se mǎsoarǎ prin 

efectul fizic pe care îl produc, adicǎ prin accleraţia pe care o produc. Câmpul de acceleraţie pe 

care îl produc sarcinile este generat de o suprafaţǎ, care apare închisǎ la nivel macroscopic. De 

aceea sarcinile (fie gravificǎ fie electricǎ) sunt definite prin produsul dintre suprafaţa generatoare 

de acceleraţie (de câmp) şi acceleraţia normalǎ la acea suprafaţǎ generatoare.  
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 Definiţia aceasta reese chiar din formula lui Gauss. Coeficientul care apare în formula lui Gauss 

în faţa relaţiei de definiţie este un adimensional fizic care în sine nu este generatorul fizic al 

câmpului (al acceleraţiei) şi care a rezultat la integrarea pe suprafaţa inchisǎ a interacţiunii 

specifice dintre sarcini, produsǎ numai dupǎ o direcţie.  Putem verifica valabilitatea relaţiei de 

definiţie pentru masǎ şi sarcina înlocuind în formulele dimensionale ale rezistentei  R  şi 

capacitaţii  C  date în S.I., dupǎ ce am înlocuit curentul electric  I  prin relaţia de definiţie  
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Pentru rezistenţa electricǎ:   

 



 
L

T

LT

TL

LTT

TLL

QT

LM

QT

TLM

IT

LM
R 


























63

45

62

423

2

2

23

22

23

2

 

 

Pentru capacitatea electricǎ: 
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Dacǎ am gǎsit cǎ în  S.I. capacitatea electricǎ  C  este lungime  L  ca şi în C.G.S., rezultǎ cǎ 

permitivitatea electricǎ a vidului  0   este fizic un adimensional, adicǎ este doar un  

 

numǎr. Deoarece  ad
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0  , rezultǎ cǎ şi factorul  

 

(constanta ) interacţiunilor electrice  k  este fizic tot un adimensional  (k=ad), adicǎ este la fel ca 

şi permitivitatea vidului  0  , doar un numǎr. Privim acum sistemul format din formula 

interacţiunii gravistatice, a lui Newton şi formula interacţiunii electrostatice a lui  

Coulomb.  
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  .  Dacǎ masa şi sarcina sunt identice  

dimensional, aceasta implicǎ faptul cǎ şi factorii din faţa fracţiilor   (  şi k ) sunt identici 

dimensional. Şi dacǎ am gǎsit cǎ factorul  electric  k  este fizic adimensional, rezultǎ implicit cǎ 

şi factorul gravific   este tot un adimensional. Într-o prezentare concentratǎ avem urmǎtoarele 

şiruri logice: 
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Şi dacǎ pe modelul neutronului (nucleonului), ca o colivie inelarǎ foarte multipolarǎ am gǎsit 

pentru factorul gravific de la nivelul neutronului  n  relaţia de legǎturǎ cu factorul electric  k  , 

acest fapt este în concordanţǎ cu raţionamentul urmat, fiindcǎ avem: 
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n  . În aceastǎ relaţie dacǎ factorul  k  este adimensional, atunci şi 

factorul  n  este adimensional. Rezultǎ identitatea dimensionalǎ a factorilor  n şi  k . 



Acum ca în orice teoremǎ, dacǎ concluzia finalǎ nu contrazice ipoteza initialǎ, înseamnǎ cǎ 

ipoteza adoptatǎ este corectǎ. 
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